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1. Описание компетенции 
 

Актуальность компетенции. 

 

Промышленная робототехника – одна из самых перспективных сфер в 

России и в мире. Еще немного и роботы заменят большую часть сотрудников на 

производствах связанных с машиностроением, пищевой промышленностью, 

нефтепереработкой, фармацевтикой. Уже сейчас в нашей стране есть нехватка 

кадров, которые могли бы работать с этими машинами. 

В ближайшие годы дефицит будет только расти. Получить образование в 

сфере робототехники сейчас – значит стать востребованным и хорошо 

оплачиваемым специалистом в будущем. 

Именно данный факт – быть востребованным и нужным очень важен для 

людей с инвалидностью, в настоящее время государственные предприятия где 

эксплуатируются промышленные роботы, такие как ПАО “Камаз”, 

ОАО”Нижнекамскнефтехим”, ПАО”Нижнекамскшина”, ПАО “ТАНЕКО” и.др. все 

больше трудоустраивают специалистов имеющих ограничения по здоровью, а 

государство в свою очередь предусматривает ряд преференций. 

Льготы при приеме на работу инвалидов включают послабления в налоговой 

и социальной сфере, а также финансовую помощь. 

 

Профессии, по которым участники смогут трудоустроиться  после получения 

данной компетенции. 

 

Код Название 

14925 Наладчик машин и автоматических линий по производству изделий 

из пластмасс 

4995 Наладчик технологического оборудования 

24163 Механик-наладчик 

15479 Оператор автоматической линии 

47122 Техник-электрик-наладчик электронного оборудования 

22824 Инженер-программист 

27099 Техник-программист 

22854 Инженер-технолог 

23936 Мастер по ремонту технологического оборудования 

42525 Инженер по автоматизированным системам управления 

технологическими процессами 

14919 Наладчик контрольно-измерительных приборов и автоматики 

 

 

Задание ориентировано  на образовательный стандарт  ФГОС СПО по 

профессии 15.02.11 Техническая эксплуатация и обслуживание роботизированного 

производства» 
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 Требования к квалификации 

 

Знать: 

- актуальный профессиональный и социальный контекст, в котором 

приходится работать и жить; 

- основные источники информации и ресурсы для решения задач и 

проблем в профессиональном и/или социальном контексте; 

- алгоритмы выполнения работ в профессиональной и смежных 

областях; 

- методы работы в профессиональной и смежных сферах; 

- структуру плана для решения задач; 

- порядок оценки результатов решения задач профессиональной 

деятельности; 

- номенклатуру информационных источников, применяемых в 

профессиональной деятельности; 

- приемы структурирования информации; формат оформления 

результатов поиска информации. 

Уметь: 

- распознавать задачу и/или проблему в профессиональном и/или 

социальном контексте; 

- анализировать задачу и/или проблему и выделять её составные части; 

- определять этапы решения задачи; 

- выявлять и эффективно искать информацию, необходимую для 

решения задачи и/или проблемы; 

- составить план действия; 

- определить необходимые ресурсы; 

- владеть актуальными методами работы в профессиональной и 

смежных сферах; 

- реализовать составленный план; 

- оценивать результат и последствия своих действий (самостоятельно 

или с помощью наставника); 

- определять задачи поиска информации; 

- определять необходимые источники информации; 

- планировать процесс поиска; 

- структурировать получаемую информацию; 

- выделять наиболее значимое в перечне информации; 

- оценивать практическую значимость результатов поиска; 

- оформлять результаты поиска. 

Дескрипторы.  

Распознавание сложных проблемных ситуаций в различных контекстах. 

Проведение анализа сложных ситуаций при решении задач профессиональной 

деятельности. Определение потребности в информации и источников её 

получения. Осуществление эффективного поиска. Разработка детального плана 

действий. Оценка рисков на каждом шаге. Оценка плюсов и минусов 

полученного результата, своего плана и его реализации, предлагает критерии 
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оценки и рекомендации по улучшению плана. 

Конкурсное задание 

 

 

Сценарий: 

Вы ответственный за внедрение нескольких РТК, приобретенных 

заказчиком. РТК будет обеспечивать роботизированную сборку сувенирного 

изделия. 

В ходе выполнения конкурсного задания необходимо обеспечить 

роботизированную сборку комплектующих в единую конструкцию изделия и 

сварку этих частей между собой при помощи РТК, нанести рисунки на 

сувенирную продукцию. 

 

 Структура и подробное описание конкурсного задания. 
 

 

Наименование  модуля Время 

проведения 

 модуля 

Полученный результат 

Модуль 1. Паллетирование. Сборка 

комплектующих в единую конструкцию 

в программе KUKA SimPro 

30 минут Собрана конструкция 

будущего изделия сувенира 

Модуль 2.  Сварка деталей  сувенира 

промышленным роботом в программе 

KUKA SimPro 

30 минут Сварочные швы деталей  

сувенира выполнены 

согласно схеме 

Модуль 3. Нанесение рисунка на 

сувенирную продукцию,  при 

использовании не менее трех цветов в 

программе KUKA SimPro 

30 минут Сувенирная продукция с 

нанесенным покрытием 

готовая к использованию 

Общее время выполнения конкурсного задания: 1 час 30 минут 

  

Последовательность выполнения задания 

 

Модуль 1.  Паллетирование. Сборка комплектующих в единую 

конструкцию в программе KUKA SimPro 

 

1) Произведите подготовку оборудования к эксплуатации; 

2) Создайте папку под названием «ABL_N_Name» (N – текущий 

год, Name – свое имя английскими буквами); 

3) Создайте программу под названием «Load_N1»; 

4) Выполните задание по сборке изделия. 

5) Скорость выполнения задания составляет не более 30%. 

Во время прохождения траектории задания робот не должен повредить        
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оснастку. 

 

Модуль 2.  Сварка деталей  сувенира промышленным роботом в 

программе KUKA SimPro 

1) Произведите подготовку оборудования к эксплуатации; 

2) Откалибруйте инструмент; 

3) В папке под названием «ABL_N_Name» (N – текущий год, Name 

– ваше имя английскими буквами) создайте программу под названием 

«Load_N2»; 

4) Выполните задание по сварке деталей  сувенира в заданной 

траектории,       согласно представленной схемы. 

5) Скорость выполнения задания составляет не более 30%. 

Во время прохождения траектории задания робот не должен повредить 

оснастку. 

  

Модуль 3.  Нанесение рисунка на сувенирную продукцию,  при 

использовании не менее трех цветов в программе KUKA SimPro 

6) Произведите подготовку оборудования к эксплуатации; 

7) Откалибруйте инструмент; 

8) В папке под названием «ABL_N_Name» (N – текущий год, Name 

– ваше имя английскими буквами) создайте программу под названием 

«Load_N3»; 

9) Выполните задание по перемещению инструмента в заданной 

траектории,       согласно представленной схемы. 

10) Скорость выполнения задания составляет не более 30%. 

Во время прохождения траектории задания робот не должен повредить 

оснастку. 

 

Особые указания: 

Участникам запрещается брать с собой на соревновательную площадку 

сотовые телефоны. 

 

30% изменение конкурсного задания 
 

В компетенции «Промышленная робототехника» 30% изменение 

конкурсного задания вносится с учетом приобретенных навыков и умений 

работы на промышленном роботе. 

В первом модуле возможно изменение количества собираемых изделий. 

Во втором модуле возможно изменение количества цветов, усложнение 

траекторий. 

В третьем модуле возможно изменение количества свариваемых швов, 

изменение траектории сварки. 
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Критерии оценки выполнения задания 

 
Наименование модуля Задание Максимальны й 

балл 

Паллетирование. Сборка 

комплектующих в единую конструкцию 

Сборка готового изделия из 

деталей 

30 

Сварка деталей  сувенира 

промышленным роботом  

Выполнить сварку деталей  

сувенира промышленным 

роботом по схеме 

30 

Нанесение рисунка на сувенирную 

продукцию при использовании не менее 

трех цветов 

Нанесение рисунка на детали 

изделия- сувенира. 

40 

ИТОГО 100 

 

 

Модуль 1. Паллетирование. Сборка комплектующих в единую  

конструкцию в программе KUKA SimPro. 

Задание № 
Наименование 

критерия 

Максима

льные 

баллы 

Объективн

ая оценка 

(баллы) 

Субъектив

на я оценка 

(баллы)* 

Сборка 

конструкции 

сувенирного 

изделия при 

помощи 

роботизированн

ого комплекса 

 
1. 

При выполнении  задания была 

соблюдена ТБ 
 

2 

 
2 

 

 

2. 
Произведены все пусконаладочные              

работы 

4 4  

 

 
3. 

На рабочем месте  отсутствуют 

посторонние предметы, кроме 

предусмотренных заданием 

 
 

2 

 
 

2 

 

 
 

4. 

Задание выполнено полностью в 

соответствии с конкурсным 

заданием 

 
6 

 
6 

 

 
 

5. 

После команды OUT всегда идет 

команда WAIT, время ожидания в 

пределах 0,5 - 1 сек 

 
4 

 
4 

 

 
6. 

В процессе работы нет коллизий и 

перекручиваний 

 

4 
 

4 
 

 

 
7. 

Робот не совершает столкновений 

со  столом во время вы полнения 

программы 

 

 
2 

 

 
2 

 

 
 

8. 

Робот не совершает столкновений с 

оснасткой во время            выполнения 

программы 

 
4 

 
4 

 

 

9. 
Досрочное завершение  2 2  

ИТОГО: 30 
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Модуль 2. Сварка деталей  сувенира промышленным роботом 

Задание  
№ 

Наименование критерия 

 

Максима

ль ные 

баллы 

Объекти

вная 

оценка 

(баллы) 

Субъек

тивная 

оценка 

(баллы)

* 

Выполнить 

сварку деталей  

сувенира 

промышленным 

роботом по схеме 

Выполнить 

сварку деталей  

сувенира 

промышленным 

роботом по схеме 

1. 
При выполнении задания была 

соблюдена ТБ 
2 2  

 

2. 

В программе прописаны и корректно 

работают более 50% траекторий 

 

3 

 

3 

 
 

3. 
В программе прописаны и корректно 
работают 100% траекторий 

3 3  

4. 
Погрешность калибровки 
инструмента составляет не более 0,50 

4 4  

5. 

Сварочная оснастка 
включается/выключается в 
начале/конце траекторий 

4 4  

 
6. 

Выставлена необходимая высота 
инструмента от заготовки 2 2  

7. 

Робот не совершает столкновений со 
столом во время выполнения 
программы 

4 4  

8. 

Задание выполнено полностью в 
соответствии с конкурсным 
заданием 

4 4  

9. Все траектории пройдены  2 2  

10. Досрочное завершение 2 2  

ИТОГО: 30 

 

Модуль 3. Нанесение рисунка на сувенирную продукцию при использовании 

не менее трех цветов 

Задание 
 

№ 

Наименование 

критерия 

Максима

льны е 

баллы 

Объективн

ая оценка 

(баллы) 

Субъектив

ная оценка 

(баллы)* 

Запрограммирова
ть робот  
для процесса 

нанесения  

рисунка на 

детали изделия- 

сувенира 

1. 
При выполнении задания была 
соблюдена ТБ 4 4 

 

 

2. 

На рабочем месте  отсутствуют 

посторонние предметы, кроме 

предусмотренных заданием 
4 4 

 

3. 
Погрешность калибровки инструмента 
составляет не более 0,50 4 4 

 

4. 
Задание выполнено в соответствии с 
конкурсным заданием 4 4 

 

5. 
Соответствие рисунка цветовой гамме 
и представленной схеме 4 4 

 

6. 
Соответствие количества элементов на 
рисунке и представленной схемы 4 4 
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7. 

Робот не совершает столкновений с 
оснасткой во время выполнения 
программы 

4 4 

 

8. 
Все траектории пройдены и 
отображены на изделии 4 4 

 

 

9. 
Использование      подсказок 

4 4 
 

 
10. 

Досрочное завершение 
4 4 

 

ИТОГО: 40 

 


